
アーム連結
直接連結

回転モジュール
RMR

水平連結
垂直連結

コンビネーションロボット

活用シーンのご紹介

コンビネーションロボット（水平直動軸＋垂直多関節4軸）
装置間搬送（ガントリーローダ） 店舗調理補助

コンビネーションロボット（垂直直動軸＋水平多関節3軸）
ラボ作業（検体搬送） バックヤード作業（商品陳列）

ドライバ

コンビネーションロボット+AMR

オプション
コントローラ・ビジョンシステム・安全機器

直動モジュール

装置間搬送 ピッキング



生産フィールドへ 今までにない新たなご提案

一般的な 多関節ロボット の生産現場 ロボットを中心に動作させるため、円を描くレイアウトとなり無駄なスペースが多い。

移動量を確保すると搬送物が軽くてもロボット本体が大きく、コストも高くなる。

ロボット組み込み型装置では、PLCなどのコントローラとロボットコントローラが存在し、
機能のムダが発生する。

ユニット型ロボットモジュール
回転モジュールとお客様のニーズを
組み合わせるロボットシステム、それが

すでに産業ロボットや協働ロボットを
ご使用されている工程へ
最適な構成で置き換えを行うことにより

スリムなレイアウトとコストダウン
生産工程のムダを排除

が実現します

※KEYENCE社 KVシリーズなど

装置間のワーク移載など柔軟に対応

半導体製造装置間の
　　　　　ワーク移載に柔軟搭載

省スペース＋広可動域＋高可搬質量

OHTが導入しにくい
　　　　　狭いエリアでも導入可

協働ロボット搭載より
　　　　　導入しやすいスペック

※OHT ＝ Overhead Hoist Transport 天井走行式無人搬送車

コンビネーションロボット

回転モジュールとお客様のニーズを
組み合わせるロボットシステム、それが

コンビネーションロボット

水平直動軸と組み合せることにより無駄のない可動エリアを確保。

折り畳み構造のため、スリムでフットプリントが小さく、
レイアウトに無駄がない。また、リスクアセスメントも容易。

さまざまな組み合せをオーダーメイド対応することで、ムダのない仕様選定が可能。

PLCによるロボットコントロール機能が使用できるため、大幅なコストダウンを実現。

置き換えた コンビネーションロボット の生産現場

コンビネーションロボット構成

フットプリント ５０％ 削減

コストダウン ５０％ 削減

EtherCAT対応PLCで ロボットコントロール統合可

ＡＭＲ コラボシステムコラボシステム＋
コンビネーションロボットコンビネーションロボット

フットプリント ５０％ 削減

コストダウン ５０％ 削減
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